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摘要  粗太阳敏感器是一种由多个光电池片配置组成的模拟式太阳敏感器，它结构简单、资源要求少，在皮卫星
平台应用较为广泛。光电池光伏输出特性是粗太阳敏感器测量的基础，使用余弦关系近似等效会引入很大的误
差。通过实际测试和深入分析，建立了更高精度的粗太阳敏感器输出特性等效数值模型，并以此为基础，推导了

卫星姿态估计及粗太阳敏感器标定的联合在轨实时算法。算法采用多级耦合结构，由1个扩展卡尔曼滤波器

（EKF）和6个卡尔曼滤波器组成，同时估计卫星姿态、卫星角速度以及卫星6个面共30个标定参数。仿真表

明，和常规的EKF姿态估计算法相比，联合算法的运算量只增加了一半，而估计精度却提高了一个量级。 
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