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  本刊中 包含“光纤陀螺”的 相关
文章 
本文作者相关文章 
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数字闭环光纤陀螺的调制串扰误差  
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摘要  通过分析数字闭环光纤陀螺的阶梯波调制信号与输出死区、周期噪声干扰及小角速度漂移的关系，提出了
调制串扰误差的概念。指出调制信号与探测器输出信号之间的电交叉耦合及调制信号产生的调制误差是产生调制
串扰误差的干扰源。将调制串扰通道模型简化为比例环节和部分积分环节，并和光纤陀螺理想模型结合，建立了
光纤陀螺调制串扰误差模型，利用该模型推导出了产生死区的条件及周期噪声干扰和小角速度漂移造成的输出偏
差表达式，并对周期噪声的幅值、频率与陀螺输出量级、带宽之间的关系进行了定量分析。调制串扰误差的仿真
和实验结果与理论分析结果基本一致，验证了调制串扰误差模型的正确性。 

关键词   光纤陀螺   信号检测   死区   串扰   非线性     

分类号 V241.5+9   

DOI:   

 

通讯作者: 
金靖 jinjing@buaa.edu.cn 
作者个人主页: 金靖;张春熹;宋凝芳  

 

 
    


