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近地空间航天器快速机动问题中一个必须考虑的现实约束就是机动轨迹不得低于大气层

高度，为此给出考虑路径约束的持续推力快速机动问题的处理方法。通过在性能泛函中

加入关于路径约束的惩罚项，使原本不再适用的最优控制理论仍然适用，进而可通过混

合法完成问题的求解；同时保证了新问题的最优解为原问题的满足路径约束的近似最优

解。最后通过数值仿真的结果验证了方法的有效性。 
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