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  本刊中 包含“卫星”的 相关文章 
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摘要  针对卫星在轨飞行过程中存在执行机构故障及带有常值干扰的控制问题，提出了一种将时延控制(TDC)与
反步技术相结合的鲁棒容错控制方法。该方法在继承反步控制优点的同时，引入积分环节用于减小常值干扰引起

的稳态误差；同时，利用TDC的逼近能力来补偿执行机构的故障，且对设计者而言，故障信息不需要进行在线的

检测和分离，而仅需要一步状态迭代。基于Lyapunov方法从理论上证明了系统的稳定性。最后，将该方法应用
于卫星的姿态调节控制，仿真结果表明该控制器能有效地抑制外部干扰、参数不确定性和执行机构故障的约束，
在完成姿态调节控制的同时，具有良好的过渡过程品质。 
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