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摘要  提出一种基于信息一致性的分布式协同控制策略，实现了卫星编队的构型建立、保持与整体机动。首先根
据编队各星的初始相对状态，应用一阶一致性算法，协商估计出编队整体系统基准参考点的相对状态；再根据编
队整体系统模型预测方程，以凸优化方法规划出期望重构机动路径；之后设计了基于二阶一致性算法的反馈协同
控制律，使各星彼此协同地跟踪期望路径与构型、整体机动参考信息，并证明了系统的稳定性。仿真结果表明：
只要在基准参考点一致性估计过程中信息拓扑图中存在最大生成树，该策略就能实现卫星编队的协同机动；反馈

协同控制律能有效消除相对初始状态误差与地球非球形摄动J2项引起的各星状态偏离，并具有较好的容错性；与

传统方法相比，本文方法在燃料消耗总量与均衡性方面均有所改善，且在构型快速建立或重构时，燃料消耗总量
方面优势较为明显。 
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