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研究了太阳帆轨道动力学和利用太阳帆推进实现非开普勒轨道的太阳帆控制问题 ，推

导了Gauss形式的太阳帆探测器密切轨道六要素微分方程，分析了太阳帆的轨道控制设 

计方法，描述了适合太阳帆姿态控制的执行机构。在此理论基础上以SPORT计划作为设

计实 例，并进行了设计与仿真，实现了任务要求的目标轨道。 
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