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为了实时性捕获混杂在天基背景中的运动目标， 采用一种基于有效点的质心提取与消

旋配准相结合的比较差分算法。首先对天基背景有效点进行标记并质心提取，根据航天

器定位系统提供的参考旋转角度进行适度消旋配准，再平移配准参照帧的有效点质心坐

标，根据完全配准时有效点质心坐标相同点最多的原则，得出配准点，配准后比较差分

去除相同背景点，提取出目标。仿真结果表明该算法计算量小，虚警率低，适合微型航

天器实时多目标捕获的要求。 
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