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当存在多径信号时，基于伪距测量的GPS(Global Position System)定位接收机跟踪的是

直射信号和反射信号组成的复合信号的相位，这将造成伪距测量误差和定位误差

［1］ 。提出了一种相关输出的线性模型。在无噪的情况下，多径信号的位置和幅度

能够被准确估计。在加性高斯白噪声信道下，利用最小二乘法得到多径信号的位置和幅

度的最大似然估计，并对该估计的噪声性能做出了理论分析和仿真；分析表明观测间隔

和接收信噪比是决定估计性能的关键。 
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