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摘要  多导弹编队控制可极大提高多枚导弹协同作战的效能。重点研究了多导弹编队控制涉及的2个主要问题：

编队结构问题和三维编队保持控制器设计问题。提出了改进的领弹-跟随弹编队模式，结合多级分布式控制策略，
解决了领弹失效时队形无法保持的问题；设计了基于相对误差的三维非线性跟随弹编队控制器，得到相应的跟踪
控制律。不管领弹如何机动，跟随弹与领弹的相对距离始终为指定的期望值，同时跟随弹的速度、航向角和滚转
角也能与领弹保持一致，通过仿真验证了所设计的编队控制器具有鲁棒性和稳定性。 
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