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  本刊中 包含“导引律；离散滑模控
制；有限时间收敛；准滑动模态；脱
靶量”的 相关文章 
本文作者相关文章 

离散滑模导引律设计  

孙胜，周荻

哈尔滨工业大学 控制科学与工程系 

收稿日期 2007-10-19   修回日期 2008-1-31   网络版发布日期   2008-11-25   接受日期    

摘要  基于平面内目标-导弹相对运动方程的离散形式，给出了离散滑模变结构导引律设计方法。推导出了一种

与连续时间自适应滑模制导律的离散化形式相同的离散变结构导引律。在不需要知道目标法向加速度界限, 而只
需要知道其在两个采样周期之间可能变化范围的条件下，设计了一种能显著降低系统抖动的离散滑模导引律，设
计的同时给出了一种近似估计目标法向加速度的方法。从理论上证明了上述两种离散滑模导引律具有有限时间收
敛的特性。讨论了离散滑模导引律的准滑动模态的切换带范围，给出了离散滑模导引律的终端脱靶量计算方法，
最后以某空间拦截问题为实例验证了本文结果的正确性。 
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