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根据空间机械臂锁解机构的设计要求提出了五种设计方案，并分析了各设计方案的特

点。鉴于星载机构设计方案评价的复杂性，结合星载机构设计的原则，建立了锁解机构

设计方案的多层次评价体系。并以专家意见为依据，利用定性分析法确定各因素的评判

矩阵；采用层次权重决策分析法确定了锁解机构性能各影响因素的权重系数。根据模糊

变换的原理，用加权平均型算子对各方案进行评判，确定了最优设计方案为分立式包带

锁解机构，其具有质量轻，耗能低，无污染和运动链短的优点。 
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