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研究了柔性航天器总体设计中基于结构与姿态控制的多目标优化问题。利用拉格朗日 

方程建立了刚柔耦合系统动力学模型，提出以附件质量和微分矩阵最大实特征值为目标

函数 的多目标优化问题；采用非支配排序进化求解算法（NSGA-II）,对某柔性航天器

进行了多目 标优化分析设计；最优决策为具有一定规律性的空间曲线，该优化结果对

柔性卫星的总体分 析设计具有一定的指导意义。 
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