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成果摘要： 

该项目的研制成功，为大型、超大型船舶在人工航槽或在能见度不良及夜航船舶的安全起到了一定的保障作用，它的应

用，是传统的引航方式与现代科学技术相结合的成果，经过两年来的使用，证明其技术成熟、可靠，该系统对提高船舶

的航行安全，航道的通航能力，船舶安全周转率，港口的经济效益等方面具有重要的现实意义和推广、使用价值。成果

水平属国内首创。 

利用DGPS技术保障超大型船舶在狭长航道上安全航行
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所属年份：2003 成果类型：应用技术

所处阶段：成熟应用阶段 成果体现形式：新技术

知识产权形式： 项目合作方式：其他
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