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成果摘要： 

1.建立了肥大型船舶操纵性衡准值的预报公式及图谱，在船舶主参数L/B、B/d、d/L、Cb，舵型及舵面积已经确定的条

件下，可以通过预报公式或图谱得出深水航行时船舶下列操纵性衡准：稳定和战术回转直径、纵距、横距、稳定性指

数、敏转性指数、剩余回转角速度、初转期、转首攒后及淌航操纵时的舵效保持时间。通过浅水修正图谱或预报公式，

进行浅水修正，得到H/d≥1.1条件下，任意水深时的上述10个衡准值。2.建立了计算肥大型船舶操纵性水动力需要的15

个水动力导数及16个浅水及窄航道影响修正系数的预报公式，利用这些公式可以算出船舶在作操纵运动Bf，流体作用在

船体的深水水动力、任意水深状态下的浅水水动力及窄航道航行时的水动力的主要部分。3.建立了肥大型船操纵运动中

船桨舵干扰系数的计算公式，这一公式在已知船型主参数条件下，可以算出船桨舵的干扰量，提供给运动预报软件，计

算操纵运动，得到初步设计阶段大型船舶操纵运动特性。4.建立了完备的浅水窄航道试验设备和试验技术。该套设备包

括500平方米的高精度浅水池底，高度差不大于±1毫米。在国外，高度差只能达到5毫米。设备还包括模拟窄航道的边

岸试验时的拖曳及消波设备，该套设备在国内也是首次建立。该成果解决的关键技术是：建立满足试验精度的线水窄航

道设备及技术，保证试验的开展；设计自航模及约束模的系列试验及系列船模，保证试验结果经过处理分析后可以得出

满意的预报公式和图谱；正确分析影响操纵性衡准值及水动力的敏感船型主参数，建立起操纵衡准值及水动力和船型的

关系，使成果可用于设计。 
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