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成果摘要： 

实时差分定位系统，即在一个已经测定好的已知点建立差分基准后，安装定位系统基准接收机，接收定位系统卫星的导

航信号，经过处理与基准台已知位置进行比较，不断地确定当前偏差，然后通过无线电数据传输随时把卫星的偏差数据

发送到船上定位系统接收机进行误差修正。实时差分定位系统精度达±5米，大大超过迭标测速精度，定位测试系统重

复精度满足使用要求，轨迹重复性能强，连续平稳，软件功能适应性强，可边测试边绘图，并能打印结果。该系统经使

用，得到国内外用户、验船师的欢迎。 
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