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成果摘要： 

  本项目研制了60m远洋救助拖船。采用日本主机和新加坡液压拖缆机。利用开式潜水钟进行50米海水以内的空气

常规潜水、50-90米海水的拟氧混合气潜水，使用表面潜水站直接从水面入水潜水业。主甲板和上甲板两舷各配备一套

标准绞滩设施。消防能力高达每小时2800立方米，以对海洋建筑物进行消防作业。主甲板后部留有190平方米甲板面

积。设置三只淡水舱，可存储160吨淡水。采用全自动电站管理，以可靠保障对各作业设备的电力供应。设有电脑控

制、监视报警系统。在船模水池试验基础上，船体设计有优良线型，制造时有专用工艺，确保船体建造和轴系安装的精

度，实现船、机、桨最佳配合。 
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