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成果摘要： 

该研究综合应用了多种理论和技术并采用从一般到特殊和从特殊到一般的归纳方法。阐述了许多与课题相关的新概念、

新方法和新技术并着重阐述产品全寿命动态建模方法及其在舰船产品建模中的应用；基于CPC技术的舰船建造过程及其

敏捷供应链的建模和适用合作伙伴选择和评价的基于熵的模糊评价新方法等；介绍了舰船综合后勤保障信息演示系统。

叙述了虚拟制造和虚拟造船，并着重阐述了基于动态联盟的舰船制造中的CAPP与PPC集成及两个演示系统功能。 

基于CPC理念的舰船虚拟敏捷建造系统建模方法和建造过程规划仿真研究
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