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成果摘要： 

成果简介：该课题从工程背景的实际出发，全面而深入地探讨了舰上多雷达体制组网下的海上、空中多机动目标跟踪问

题的研究。提出了多种机动目标跟踪数学模型、多种数据关联技术和多种数据融合技术。对跟踪中涉及的雷达校准、雷

达盲区(含公共盲区)、目标机动、环境强干扰等难点问题也作了大量研究。软件仿真的目标数可达100以上(其中，虚警

20%，目标运动有平行、交叉、转弯等状态)。研究表明，在多雷达含有公共盲区、接收率均为80%以及环境有强干扰

等情况下，也能保持对目标有较好的跟踪，达到工程技术中相关标准。成果水平：达到国内先进水平。技术指标：1、

使用5部不同类型雷达组网；2、研究目标机动数学模型；3、研究多种目标机动运行(平行、交叉、转弯等状态)；4、研

究多种信息融合和跟踪算法；5、仿真目标数达100以上(含虚警20%)：6、跟踪精度要达80%以上，速度要实时、可

靠。适用于复杂环境下的空中、海上多机动目标目标跟踪和定位应用。 
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