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成果摘要： 

水下被动定位技术是水声领域的一项重要的关键技术。该项研究成果跟踪国际先进水平，采用时空谱累积方法对目标辐

射噪声进行处理，给出目标运动状态(距离、方位、速度等)的参数估计。与传统方法相比，时空谱累积方法能够对弱的

低频辐射噪声进行长时间时空积累，处理增益高，特别适用于对弱信号的检测估计。该方法对基阵行状无特定要求，适

用于任意阵形。 
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