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成果摘要： 

该课题建立了可见光天文自主导航系统的总体框架；建立了船舶天文自动定位计算的数学模型：包括天体视位置计算模

型，天体格林时角的计算模型，天体高度角和方位角的计算模型，把观测高度转化为天体真高度的计算模型以及天文舰

位的解算模型，编程实现了天文自动定位计算；利用CCD星跟踪器替代六分仪作为天文观测仪器的船舶天文导航的定

位方法，给出了一种采用遗传算法来提高定位精度的方法。该课题是推动天文导航向既定目标发展的一个尝试，对发展

我们自己的天文导航技术做出了有意义的探索和研究。 
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