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成果摘要： 

  该项目以CAN控制器为核心建立了船舶自动化系统FCS架构，设计了接口程序，设计了船舶设备可视化监控和管理

软件，具有强大的数据采集、存储、处理、通信等功能的符合船舶特殊需求船用CAN控制器；由CAN控制器建立的船舶

自动化系统FCS架构，采用WEB技术和远程控制技术，实现可视化监控和管理；采取的在系统编程技术（ISP）和关联

文件相结合的控制策略具有创新性。该项目技术成熟，性能稳定，安全性高，适用于船舶自动化系统，也适用于陆上自

动化系统，达到了国内同类研究的领先水平。 

船舶设备可视化监控和管理系统
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推荐成果

· 船载微波统一测控系统 04-23

· 长寿命高可靠性较高精度挠性... 04-23

· 高速率挠性陀螺仪技术 04-23

· 高精度挠性陀螺仪技术 04-23

· 硅微机械陀螺仪设计技术 04-23
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