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成果摘要： 

该课题研究了船舶舱内液位和船舶水尺的双压力传感器检测法，解决了在船舶处于倾斜摇摆状态中检测液位和船舷水尺

的方法。并采用了多微机的综合监测，从自动检测船舶两面水尺数据着手，辅助某些船舶运行信息，系统自动实现了下

列船舶重要参数的实时测算：船舶平均吃水、吃水差、横倾与纵倾角、中拱度或中垂度、扭曲度、货运量实时值、初稳

性高度实时值、横摇周期等。其中对船舶吃水值的测量精度，在静水域中读值可精确到1英寸，一旦校定，监视系统对

水线变化的分辨率优于2cm；横倾角的测量精度优于0.1度。该系统对船舶配载的自动设计、实时修正，对预防海事事

故，保证营运安全，有重要意义，当是21世纪船舶必备的设备之一。 
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