
版权声明 | 关于我们 | 客户服务 | 联系我们 | 加盟合作 | 友情链接 | 站内导航  

国科网科技频道 京ICP备12345678号 

· 服务咨询   · 我的国科网   订阅   · 收藏夹

科技资讯 节能减排 新材料 海洋技术 新能源 环境保护 新药研发 现代农业 生物技术

军民两用 IT技术 

首页  科技频道  节能减排  海洋技术  环境保护  新药研发  新能源  新材料  现代农业  生物技术  论坛  

当前位置：科技频道首页 >> 军民两用 >> 船艇 >> 基于虚拟测试技术的新型动平衡机开发

     
请输入查询关键词 科技频道  

成果摘要： 

新型动平衡测试系统既可和不同的机械装置组成适合不同应用要求的动平衡机，又可单独作为测试控制仪器使用，进行

现场动平衡和在线动平衡测试；通过采用程控增益放大器、锁相环技术和整周期测量法，大大提高信号的测量范围和精

度。提出将虚拟测试技术用于动平衡机的开发，用C++Builder 5.0开发的通用测控平台具有自动分析数据、智能选取动

平衡修正方案的能力。采用基于数字锁相技术的整周期采样技术，提高测量精度。提出了对多轴、多转子系统的动平衡

理论与技术，多轴、多转子动平衡试验方法。 

基于虚拟测试技术的新型动平衡机开发
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