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成果摘要： 

将虚拟现实技术应用于轮机系统仿真中，建立了“基于虚拟现实的轮机仿真训练系 统”。 虚拟现实技术是近年来发展

起来的一种新的计算机技术，结合了计算机硬件，图形 显示，生理学，心理学的最新研究成果。本系统实现了传统船

舶轮机仿真系统所无法实现的一些特殊运行情况的模拟，并为训练者提供真实的临场感觉。本文介绍了系统的设计思

想、总体结构及系统的组成和特点。 
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