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成果摘要： 

本项目研究了一种仿昆虫蠕动SMA驱动微型车的结构与控制，分析了这种微型车的移动机理，该微型车打破近几年来国

内外微小型机器人大多采用腿式结构的传统，是开发轮式微小型机器人的全新尝试。系统利用SMA弹簧模拟蠕虫肌肉的

收缩与舒张运动；刚－柔混合系统中的弹性带和柔性关节明显增大了微型车的前进步矩；车轮自锁机构成功消除了车轮

倒退现象，控制车轮运动方向。论文对SMA微型车在不同粗糙表面上的运动性能进行了实验与分析。 
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