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有关2015同济大学“德国音乐之春”活动... 
拜耳-同济协同创新“可持续发展项目”招募... 

2015年第一期同济大学教职工文艺观摩领... 
赵启光教授逝世讣告 
慕尼黑大学2015年“欧洲研究”专业方向... 
第十一届无线通信、网络技术和移动计算国际... 
阿尔托大学2015年暑期学校：数字化时代... 

(4月7日)城市污水厌氧实现二级甚至三级标... 

(3月31日)外语学者论坛：二语学习者句法... 

(3月25日)京剧艺术之肢体语言 

(3月20日)化学系学术报告 

(3月20日)同路人学术论坛：虚拟现实技术... 

(3月19日)同路人学术论坛：城市停车政策... 

(3月19日)生物医学论坛第53讲 
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中国工程院李德毅院士来校作学术报告 

来源：电子与信息工程学院   发表时间：11/13/2014  阅读次数：2132 

      11月11日下午，中国工程院院士、中国人工智能学会理事长李德毅访问我校，为我校智能汽车研究团队作了题为“智

能驾驶中的不确定性”的学术报告。同济大学智能汽车研究团队由电信学院、汽车学院相关教师，智能型新能源汽车协同

创新中心、上汽集团及上燃动力公司相关工程师和科研人员组成。报告会由我校副校长蒋昌俊教授主持。  

      报告分四部分。李德毅院士首先从环境、车辆状态和驾驶员行为的不确定性出发，分析了智能车感知、认知和行为的

不确定性，并指出应对驾驶不确定性的出路在于自主驾驶；其次从传感器配置无定解、自动驾驶的局限性以及对数极坐标

下的路权三方面进一步阐述了智能车现有研究的局限性。第三部分是报告的重点，核心内容是“驾驶脑”，即驾驶认知的形

式化表达。报告认为传感器不完美是常态，只有代表脑认知的“驾驶脑”才是全局认知，不仅融合了感官知识，还融合了大

脑中的先验知识和驾驶经验中的时空关联知识。“驾驶脑”的基本内容包括性格、动机、表征经验的长期记忆、表征周边驾

驶态势的短期记忆以及利用SLAM技术进行学习的能力。“驾驶脑”拒绝人脑中的情绪部分，使智能驾驶系统永远不会因情

绪而分散注意力，始终专注。李德毅院士还介绍了机器人研究领域的最新进展并提出了基于云的“驾驶超脑”问题供与会者

思考。  
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