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城市交通控制研究的新发展 
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  Abstract  本文首先对城市交通控制的发展进行了简要综述，在此基础上对国内外交通控
制研究的新发展进行了全面详尽的分析，对彻底解决城市交通问题进行了研究，并提出一种
新的智能交通控制模式——城市交通多智能体控制系统．
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