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· 唐春林郑宇  

基于神经元PID的风力发电机组独立变桨控制  

唐春林郑宇
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摘要  依据风力机空气动力学原理，设计了神经元PID控制器，实现了风力发电机组3个桨叶的

独立变桨控制。通过神经元PID控制，计算出桨距角，并与Park变换得到的附加桨距角相加，

作为独立桨距角的设定值。基于Fast软件平台，以2 MW变速变桨风力发电机组为验证对象，
对提出的控制策略与传统的统一变桨距控制策略进行仿真比较。结果表明，相对于统一变桨距
控制，所提出的方法能有效确保在额定转速下机组输出功率稳定，同时也能有效降低风力发电
机组各零部件的疲劳载荷。 
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