
 
 
计算机工程    2007 33 (17): 259-261    ISSN: 1000-3428  CN: 31-1289/TP  首页     当期目录 上一期    下一期 

 

工程应用技术与实现 扩展功能 

本文信息

 Supporting info
 PDF(136KB)
 [HTML全文](0KB)

 参考文献[PDF]

 参考文献

服务与反馈

 把本文推荐给朋友   

 加入我的书架 

 加入引用管理器

 引用本文

 Email Alert 
 文章反馈

 浏览反馈信息

相关信息

  本刊中 包含“飞艇”的 相关文章 

本文作者相关文章 
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基于双DSP的飞艇组合导航系统设计  

李 超1，姜 戎2，罗传勇2，王宏力1
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摘要  在分析某小型平流层验证飞艇实际应用的基础上，介绍了适合该艇的INS/GPS组合导航系统基本原理。结

合高性能定点DSP TMS320F2812和双口RAM CY7C028的特点，设计了以双DSP芯片为计算核心的导航计算
机，给出了组合导航系统的硬件框图与软件流程图。飞行试验结果显示该系统具有良好的实时性和满足设计要求
的测量精度，为平流层飞艇组合导航系统的设计提供了一定的理论基础。  
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