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为了提高GPS接收机的捕获速度和跟踪精度，改善其动态适应性能，提出了一种GPS软

件接收 机方案。首先采用延迟、累积捕获结构搜索C／A码起始点，引入延迟累加器辅

助频谱分析 实现各卫星多普勒频移成分的分离、估计，将传统的二维捕获过程简化为

两个一维搜索过程 ，提高了捕获速度；然后采用多重辅助结构的跟踪环路，提高载

波、伪码频率和相位的跟踪 精度。通过对GPS实测数据和高动态模拟数据进行仿真实

验，验证了该软件接收机方案的有 效性。 
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