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摘要  
针对PnP问题的方程建立与求解 , 提出一种基于

矢量差分的未标定摄像机P5P问题的线性求解算

法 . 将5个控制点组成非共面的4点集合 , 按照成

像过程 , 通过两个集合间的控制点矢量差分逐步

构建摄像机姿态及相机矩阵的线性约束方程 . 再
依据线性理论与旋转阵 R 的正交性化简约束方

程 , 利用矢量积运算给出未标定P5P问题摄像机

姿态及相机矩阵的解析解 . 模拟和真实实验都验

证了该方法的有效性 . 
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