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成果摘要： 

项目介绍：项目基本情况：该项目获湖北省自然科学基金项目″面向制造的产品原型生成及其虚拟环境建立的研究″

(NO.97J021)、教育部高等学校重点实验室访问学者基金项目″基于图像与景物几何相结合的微机VR系统研究″资助。目

前虚拟现实技术绝大部分是依赖于虚拟现实设备的，对基于微机及普通微机外设的虚拟现实的研究非常少。对于普通用

户而言，虚拟现实外设是非常昂贵的。因此，研究基于微机和普通外设的虚拟环境非常有必要。该项目由基于图像的虚

拟浏览系统、基于模型的虚拟场景建模系统、基于照片的3D重建系统、3D捕捉系统组成。主要性能特点：该项目综合

应用计算机图形学、照相几何学、计算机视觉、人工智能等技术，实现了基于图像的虚拟浏览系统，通过该软件，可以

实际景物照片为基础，实现场景虚拟浏览。基于模型的虚拟场景建模系统将实现场景建模、碰撞检测、关联运动、转动

惯量、光洁度、软触觉等场景的物理属性。基于照片的3D重建系统将通过多台相机的拍摄场景，通过图像投影变换、

图像匹配与插补等技术，通过照片重建3D场景。3D捕捉系统将通过多台相机拍摄运动物体，通过提取运动特征和插

值、拟合等技术实现运动物体3D数值捕捉。项目水平：项目将对于基于微机的虚拟现实技术进行系统全面的研究，预

期将在国家一级期刊发表文章5篇，在有影响期刊发表文章10篇。研究成果将达到国际先进水平。实施条件：该项目由

基于图像的虚拟浏览系统、基于模型的虚拟场景建模系统、基于照片的3D重建系统、3D捕捉系统组成。有使用版权的

操作系统Windows2000；OpenGL 3D图形标准；Detect3D图形标准函数库；开发平台C++Build4.0。PentiumⅢ微

机；18G以上硬盘；内存384兆以上，3D图形加速卡。 
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