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无人机核心计算机的体系与关键技术  

朱志强1,汤小明2

1. 西北工业大学自动化学院，西安 710072；2. 飞行自动控制研究所，西安 710065 
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摘要  针对无人作战飞机(UCAV)自主控制平台，提出了核心处理计算机体系结构，以满足自主UCAV处理速
度、处理能力、智能程度等方面的要求，该计算机是一种集多处理器、神经网络、模糊控制单元于一体的混合结
构计算机平台。  
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