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摘要:  
为了解决中风偏瘫患者肢体康复训练当中的姿势准确性问题，设计了一种基于Kinect设备的智能康复训练辅助系

统。系统利用Kinect设备采集用户的肢体节点信息，利用DTW算法实现训练数据与存储的标准康复动作姿势数

据进行比较，最后输出评价结果。系统具有安装简单，使用方便，成本低的特点，对中风偏瘫患者的康复训练

具有较好的辅助作用。 

The intelligent rehabilitation training aid system based on the device of Kinect is designed for solving the posture 
accuracy problems of  rehabilitation stroke patients. The system collects  the user’s limb node information with 

Kinect, achieves the training data with stored standard rehabilitation postures data for comparison with DTW 
algorithm, and outputs the evaluation results in the final. It is simple to install, easy to use and low cost. It also 
has a good support ing role in the rehabilitation of stroke patients with hemiplegia.  
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