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● 基本情况  

性别： 男

暂无图片

研究方向：

办公电话：

电子邮件： lixd@mail.sysu.edu.cn

个人主页： http://sist.sysu.edu.cn/~lixd

● 详细介绍  

基本情况: 男, 博士,中山大学信科院自动化系教授.主持国家自然科学基金项目． 

学历: 

１９８７年7月毕业于陕西师范大学数学系，获理学学士学位． 

１９９０年1月毕业于华东工学院（现南京理工大学）八系自动控制专业，获工学硕士学

位． 

２００３年１０月至２００６年１０月在香港城市大学学习并获博士学位. 

研究领域: 

迭代学习控制理论与应用,二维线性系统理论与应用,人工神经网络,人工智能等. 
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nlinear continuous-time systems using quasi-sliding mode,”  IEEE Trans. on Control Systems Technology , V

ol. 15, No. 2, March 2007. 
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