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亚像素边缘定位算法的稳定性分析  

田原嫄1，谭庆昌2，张海波1，石志标1，黄胜全1
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摘要  针对现有亚像素边缘定位算法定位精度不高的问题，基于计算机模拟和普通物理实验，比较一维灰度矩

法、高斯拟合法和二次多项式插值法3种典型亚像素定位算法的边缘定位精度和抗噪能力。实验结果表明，3种算

法在信噪比SNR≥40 dB时，边缘定位稳定性较好，边缘定位重复性误差小于0.01个像素。 
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