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  本刊中 包含“动态模糊神经网络；
模糊逻辑；扩展卡尔曼滤波器  
”的 相关文章 
本文作者相关文章 

基于参数调整的动态模糊神经网络算法  

张德丰1，周 灵1，孙亚民2，马子龙3

(1. 佛山科学技术学院计算机系，佛山 528000；2. 南京理工大学计算机科学与技术学院，南京 210094；3. 
哈尔滨工业大学电子工程系，哈尔滨150001) 
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摘要  模糊逻辑与神经网络结合形成的模糊神经网络同时具有易于表达人类知识、存储与学习分布信息的优点，
基于此，提出一种基于参数调整的动态模糊神经网络算法。采用扩展卡尔曼滤波器法将全局算法划分为线性和非
线性部分，线性参数由最小二乘法和滤波器法决定，非线性参数由训练样本和启发式法直接决定，线性和非线性
参数可进行实时更新。仿真结果表明，该算法能保证更简洁的结构和更短的学习时间。  

关键词   动态模糊神经网络；模糊逻辑；扩展卡尔曼滤波器  
  
分类号 TP301.6   

DOI:   

 

通讯作者: 
 
作者个人主页: 张德丰1;周 灵1;孙亚民2;马子龙3  

 

 
    


