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不确定时滞广义系统的鲁棒H∞控制  
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  摘要  针对不确定连续时滞广义系统，研究了鲁棒H∞控制问题。假设参数不确定性是范数
有界的，设计了基于观测器的控制器，使闭环系统满足广义二次稳定和给定H∞性能指标。采
用线性矩阵不等式方法，给出了该问题可解的充分条件，该条件对于选择合适的基于观测器
的控制器设计方案具有实际指导意义。与已有结论相比，给出的条件中不含有等式限制。最
后，给出了应用算例与仿真说明该方法的有效性。
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