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SOPDT对象的预测PID控制及稳定性分析 

任正云   张红    

()

  摘要  提出了基于二阶非振荡及振荡加纯滞后的预测PID控制器的结构形式。这种控制器既
具有PID 控制器的优点：简单的结构形式、良好的鲁棒性和可靠性，又具有预测的功能：即
可以根据以前的控制作用来预测以后的控制作用。通过仿真表明：在干扰、噪音存在和模型
失配的情况下，预测PID控制器具有良好的控制性能，特别适合大纯滞后系统的控制。同时运
用Monte-Carlo方法分析了其鲁棒稳定性，结果表明：它是一种值得在实际工程中推广应用的
新型控制器。
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