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七种控制作用力的逻辑控制器 
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(武汉理工大学自动化学院) 

  Abstract  基于智能控制的思想，在九点控制器结构的基础上，提出了七种控制作用控制
器的概念及控制策略．通过分析自身各参数的实际意义和控制过程7种控制作用的性能，提出
了应用该控制器的3个相关命题．
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