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应用进化策略的城域交叉路口分级模糊控制 
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(浙江大学工业控制技术国家重点实验室) 

  Abstract  提出一种面向城域单交叉路口的自适应分级模糊控制系统，采用进化策略对分
级模糊控制器的模糊隶属度函数进行离线优化调整．该控制系统不仅具有分级模糊控制的优
点，同时能使模糊隶属度函数根据不同的交通情况自适应地变化，从而改善控制效果．对一
个具有直行和左转车流运动的四向交叉路口进行的仿真表明了该方法能比定时控制和隶属度
函数固定的分级模糊控制取得更好的控制效果．
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