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基于滑模产生条件的模糊滑模控制及其稳定性分析 
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  Abstract  通过将表示滑模运动特征的代数值作为模糊系统的一维输入，本文简化了模糊
滑模控制的系统 结构，从根本上消除了规则的组合爆炸，并针对一类特定系统进行了稳定性
分析．PM同步电机位置伺 服控制的仿真表明了这种控制算法的有效性和简便性．
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