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  Abstract  本文将线性矩阵不等式(LMI)方法引入直接多模型自适应控制, 将直接多模型
控制器的设计过程转化为求解线性矩阵不等式的可行解问题，同时给出在不同不确定参数范
围内的多个状态反馈控制器，并由此构成直接多模型自适应控制器．同时将直接多模型自适
应控制推广到多输入多输出被控对象的设定值跟踪问题，并给出稳定性分析结果．
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