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基于TS模型的二型模糊控制器和观测器分析与设计 
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  Abstract  主要探讨一种新的系统方法——二型模糊系统在控制上的应用．文章先介绍了
二型模糊集合和系统的基本概念和基本方法，然后集中推导TS模型下规则的输出形式，推广
一型系统的特性，从而获得二型模糊控制器和观测器的表达式、稳定性以及其它特性分析方
法，并以小车倒立摆仿真验证．最后文章从整体上分析和比较了传统系统、一型模糊系统和
二型模糊系统的主要特点和不同点．
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