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切换系统的稳定性及镇定控制器设计 
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  Abstract  由稳定子系统构成的切换系统经无限次切换可能产生不稳定，本文利用李亚谱
诺夫函数法，给出了确保由微分方程和差分方程描述的切换系统渐近稳定的充分条件，在此
基础上给出了不受切换条件限制的，但能使切换系统渐近稳定的镇定控制器设计方法，该方
法简单且易实现，并以一个例子作了说明．
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