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  Abstract  利用凸组合方法构造非线性PID控制器，并对有关参数进行了分析．通过简单
地调节非线性函数的有关参数，这种非线性PID控制器可以形成灵活的增益策略．采用这种控
制器，能够使性能指标互为冲突的双方同时取得较好的控制效果．为检验这一方法的有效性
和全面性，本文分别对一个延时过程和一个三阶伺服系统进行了仿真，仿真结果表明，这种
控制器具有较好的性能．
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