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  Abstract  非最小相位系统的控制中，需要抑制由不稳定零点引起的负调并同时缩短系统
的调节时间．针对非最小相位系统负调与调节时间的相互影响及负调与不稳定零点的相互关
系，提出将控制过程分为抑制负调阶段和跟踪输入阶段，并适时改变系统不稳定零点数，用
遗传算法统一优化各阶段的控制器参数．仿真结果表明该控制方法大大减弱了负调，并同时
缩短了调节时间，达到了良好的控制效果．
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