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一类时变非线性系统的参数反馈模糊控制器分析与设计 
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  Abstract  本文针对工业控制中一类常见的非线性时变系统，提出了一种利用参数反馈在
线修正规则的模糊控制器；在全面介绍控制器结构与功能的同时，详细阐述了模糊规则修正
器的原理和设计方法，并采用基于功能评价的方法进行系统分析．在这个控制系统中，基本
模糊控制器简单实用；模糊规则修正器能充分利用对被控对象的分析成果；GA寻优算法能进
一步简化设计，提高性能．仿真结果表明，这种控制器的效果是令人满意的．
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