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单交叉口的多相位模糊控制 
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(五邑大学) 

  Abstract  基于人对多相位单交叉口交通指挥的决策过程,设计了一种新的模糊感应控制
器,把队长作为控制目标,综合考虑相邻相位车道上的车队长度,以此来决定绿时分配.仿真及
实际应用结果表明：新的模糊控制方法更接近人的决策过程,能更有效地进行单路口多相位闭
环控制.
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