
 

| 学会工作部 |  | 杂志社 |  | 兵工学报 |  

|  兵工学报>>兵工学报中文刊>>基于时间次优补偿的齿隙非线性系统的切换控制   作者：赵国峰， 宋杨， 郭健， 胡维礼 

2006年第2期  总第27期(卷)   文章来源：南京理工大学 自动化系， 江苏 南京 210094|Nanjing University of Science and 
Technology

基于时间次优补偿的齿隙非线性系统的切换控制  
   无    

摘要: 以伺服系统为研究对象，提出了一种针对齿隙非线性的切换控制方法。在正常情况下采取线 性控制，而在齿隙期间则采
用基于时变滑模平面的时间次优控制；给出了一种监督控制机制 ，使系统能够选择合适时机由线性控制切换至时间次优滑模控

制，保证整个系统为有界输入 有界输出(BIBO)稳定。理论分析和仿真研究表明：该方案能够有效地消除由齿隙引起的冲击 干
扰，同时提高了控制器的鲁棒性。 
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Backlash Nonlinearity Switching Control with Proximate Time Optimal 
Compensation
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Abstract: Based on servo system, a backlash nonlinear switching control scheme with PTO (p roximate 
time optimal) compensation was presented. With linear controller used i n contact period, sliding control 
with PTO surface is switched into when system entering backlash. A supervising mechanism was 
introduced to find suitable momen t switching from linear control to PTO sliding control, ensuring boundary 
input and boundary output(BIBO) stability of the whole system. The design can effectiv ely eliminate the 
colliding disturbance resulting from backlash and improve the robustness of controller.   
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